OLIVER

4000

PRODUKTPALETTE
JATMASCHINEN

www.oliveragro.de




OLIVER

4‘7'0

Index
Auswahlhilfe 4 Benutzung und Landwirtschaft 4.0 21
Unsere technolgie 6 Unser angebot an hochprazisen jatmaschinen 22
Rotoren und Scheiben 7 Rotosark 24
Rotoblizz-Rotoren I AT 26
Rotovert-Rotoren 3
Colibri-Scheiben 10 Rotohemp 28
Rotofilm-Rotoren 11 Rotofilm 30
Rotoclean-Scheiben 12
Rotodisk-Rotoren 13 Rotovert 32
Rotovert TILT-I 34
Rahmen 14
Rotoclean 36
Automatischen Systeme 16 Rotodisk 38
Elemente 18 Colibri 40
Rotosark und Rotovert 18 Colibri auf Dimmen 44
/wischen den reihen 19
Rotovert TILT- 20 Rotobrush 46
Rotoclean 21 Optyma 2.0 50

Vorteile des Unkrautjatens 21 Was uns von der Konkurrenz unterscheidet 46




Entdecken Sie unsere Jatmaschinen
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Unsere technolgie -rotoren

Innovative Aspekte und Leistung.

AUF FLACHEN BODEN

Oliver Agro ist weltweit das erste Unternehmen,
das Stahlrotoren fir die Unkrautbekampfung
nergestellt hat. Der Betrieb entwickelte weitere
Modelle, die hinsichtlich Anwendung und

. ey Die Rotoblizz-Rotoren wirken aufgrund ihrer runden Form direkt auf die Pflanzreihe ein, ohne dabei
ebensdauer, aber vor allem leistungsmaBig, Wuzeh wd Bt bescidigen. o
international fihrend sind: Rotoblizz, Rotovert, ot s el s it ot i
Rotoclean Rotodisk und Colibri-Scheiben.

Die Rotoren sind aus Stahl gefertigt und haben eine feste Neigung von 28 cm zur Pflanze hin. Sie drehen sich in
einem abgedichteten Lager und sind mit gebogenen, hakenformigen Schneiden von 3 cm Breite verschweiBt.

MaBe Rotoblizz

- DURCHMESSER 30 cm 35 cm 40 cm Rotofilm
Gemulchte
REIHENABSTAND 40-45 cm 50-60 cm > 60 m Akt e
= ) . NUTZARBEITSO-
il T T _ : : BERFLACHE AB 12 cm 14 16 cm
P PFLANZE

Auf 2 cm vom Mulch
ABSTAND VON DER

\ PFLANZE

Auf 2 cm
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BEARBEITUNGEN
AUF FLACHEN BODEN

Rotovert-Rotoren sind Vertikalrotoren, die im Prinzip wie Rotoblizz-Rotoren funktionieren, arbeiten aber
aufgrund des geformten Profils in engeren Reihenabstanden: 13 - 45 cm.

Durch die gegenlaufige Rotation in einer Tiefe von 2 bis 3 cm halten sie die Pflanze gerade, driicken die Bodenkruste zur Mitte der Reihe
und brechen sie auf. Die Messer drehen sich gleichzeitig und beférdern Unkrautkeime oder Unkraut nach aufen.

Die Rotoren sind aus Stahl gefertigt und haben eine einstellbare Neigung in 5 Postionen von 67° bis 42° zur
Pflanﬁe. Sig drehen sich in einem abgedichteten Lager und sind mit gebogenen Schneiden von 3 cm Breite
verschweift.

Nutzarbeitsoberflache ab Pflanze 4,5 - 5,5 cm.

IErgebnisse zur Wirksamkeit

Quelle BULLETIN SEMENCES N°6

Optimale Bedingungen: trockener Boden, lose mit wenigen Steinen

Unkrautdichte: variabel

Anbauarten: Alfaalfa, Luzerne, Karotten, Petersilie

Entwicklungsstadium: auf dem Niveau der Kotyledonen

Durchlauf mit 7/8 km/h

In der Reihe wurden maBige Bodenablagerungen beobachtet, was eine Unkrautbeseitigung im ersten Stadium erméglichte.
Der Test zeigt 7 Tage nach dem Durchlauf ein gutes Ergebnis mit 83/97% Wirksamkeit.

Nur das Jaten der SiBgraser liegt bei 57 % bei Karotten, weil sie in der Reihe zu stark gewachsen sind.
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Wirksamkeit nach 7 Tagen ab Durchlauf (Anzahl der Unkrauter pro m2 vorher und nach 7 Tagen)

97% 96%

g 00/

1:2 ;: 8% oo 93% 92%
60%
40%
20%
0%

Alfalfa Petersilie Karotten Luzerne
m Dikotylen m StBgraser

Quelle BULLETIN SEMENCES N°6
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W Zwischen den Reihen m Wenig befallene Flurstiicke Stark befallene Flurstiicke

Quelle Arvalis Institut du Vegetal

Wirksamkeit der Unkrautbeseitigung bei verschiedenen Befallsstadien
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m Urspriingliche Unkrautdichte: 21,5 Unkrauter/m2 m Urspriingliche Unkrautdichte: 97 Unkrauter/m?

Quelle AGROEQUIPEMENT 9
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BEARBEITUNGEN
AUF FLACHEN BODEN

-Scheiben

Abbildung 1
Colibri, gerade Zahne
(Reihenabstand 4,5 - 5 cm)

Abbildung 2
Colibri, geneigte Zahne
(Reihenabstand 6 - 7 cm)
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Die angetriebene COLIBRI-Scheibenpackung fiihrt eine aktive Unkrautbekampfung durch
und arbeitet in einer Tiefe von 2 cm. Die Héheneinstellung erfolgt tiber einen Kolben, der zur
Bestimmung der effektiven Arbeitstiefe elektro-6lhydraulisch Gber ein lineares Potentiometer
gesteuert wird.

Die Unkrautbekampfung mit COLIBRI erméglicht das gleichzeitige Arbeiten in mehreren
Reihen ab 5 cm, wobei 80 % der von der COLIBRI-Scheibe bearbeiteten Fléche abgedeckt
werden, was 60 % der Gesamtflache des Beetes entspricht.

Die Jétmaschine COLIBRI eignet sich fiir den Einsatz beim Anbau von Babysalaten und
Krautern und kann die Produktion steigern und verbessern:

1. Der Samling ist friiher reif und wird daher friiher geerntet als bei ungemulchten Anbaukulturen.

2.Bei Rucola wurde nach dem ersten Mahen ein weiterer Nutzen als Vertikutierer festgestellt.

Finzigartig auf dem Markt sind die Zahne der COLIBRI-Scheiben, die zwei Formen haben kénnen:
Zahne, die in entgegengesetzter Richtung zur Pflanze geneigt sind oder gerade Zahne
(Abb. 1), die die Pflanze schiitzen, indem sie den Boden nach auen hin komprimieren.
Geeignet fiir enge Reihenabstande von 4,5 cm zwischen den Reihen oder falls sich die
Pflanze in den ersten Wachstumsphasen befindet und daher sehr empfindlich ist.
Sagezahngekrimmte Zahne (Abb. 2), die in den nicht von den Samlingen besetzten
Raumen angeordnet sind, fihren die Unkrautbeseitigung aus und erweitern die Reichweite
der Unkrautbekampfung.

Die Scheiben haben einen Durchmesser von 320 mm, die Zahne sind 40 mm hoch und
arbeiten zum Schutz der jungen Kultur in einer einstellbaren Tiefe von 30 mm und nicht tiefer.
Geschwindigkeit und Konfiguration der Scheiben kénnen je nach Wachstumsstadium der
Pflanze und Art des Bodens angepasst werden.

-rotoren
AAARA

BEARBEITUNGEN

P

BEARBEITUNGEN
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Die Rotoblizz-Rotoren sind mit einem Gummischlauch ummantelt, um an der
Mulchfolie bzw. am Vlies in der Nahe des Beetes zu arbeiten, ohne das

Material Folie zu beschadigen. Die abgerundete Form des Rotors und die
Gummibeschichtung verhindern, dass das Mulchmaterial reiBt und sich krauselt.
Dies sowohl zu Beginn der Produktionszeit nach dem Auslegen als auch nach
Auslauf der Saison, wenn das Material gealtert und empfindlicher Bearbeitungen
ist. Die Anwendung gilt auch fir biologisch abbaubare Folien, die empfindlicher
und bruchanfalliger sind.

Die Rotoren arbeiten mit einer Nahe zur Folie, die einzigartig unter den Jatmaschinen
auf dem Markt ist.

Das Unkraut wird durch mechanische Einwirkung des Rotors entfernt, der Boden
wird dann mit einem Haufler oder einem Furchenzieher an der Mulchfolie
wiederaufgefillt.
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-Scheiben -Scheiben
AN AAANA AN AAANA

BEARBEITUNGEN BEARBEITUNGEN BEARBEITUNGEN BEARBEITUNGEN
AUF BEETEN AUF DAMM AUF BEETEN AUF DAMM

Die ROTOCLEAN-Scheiben sind so konzipiert, dass sie den Boden bis zu einer Tiefe von ca. 2 cm seitlich des Beetes Die Rotodisk-Scheiben sind so konzipiert, dass sie den Boden bewegen und zur Oberseite des Dammes hin drehen. Durch
lockern und bearbeiten und ihn nach unten umdrehen, so dass eventuell vorhandene Unkrauter fallengelassen werden die spezielle Sternform mit 15 gebogenen Spitzen, die mit dem Boden in Berihrung kommen, erfolgt eine Bewegung, die
und deren Keimung verhindert wird. Durch besondere Form der sternformig geschnittenen Scheibe mit 20 radialen der Vorschubrichtung folgt. Dank der Krimmung (konkav nach rechts oder links, je nach Position) mit einem Winkel von 15°
Spitzen, die mit dem Boden in Beriihrung kommt, bewegt sich die Scheibe in Vorschubrichtung. Dank der Krimmung wird der Boden angehoben, wie es eine einfache gekrimmt Scheibe tun wiirde. Der Unterschied liegt darin, dass der Boden
(konkav nach rechts oder links, je nach Position am Damm) mit einem Winkel von 20° dreht die Scheibe seitlich nicht festgehalten und somit an den Seiten verdichtet wird, sondern durch das Mischen entlang der Seite freigegeben wird,
wachsendes Unkraut oder dessen Keime um, wodurch der Boden wieder herunterfallt und das Unkraut austrocknet. wodurch alle Unkrauter entfernt werden.



Unsere

Rahmen und ausrichtung der maschine zur kultur

1. Fester Rahmen, mit Radern von Hohe / fest ohne Fiihrung.

2. Fester Rahmen, mit %elenkten Réadern, Lenkstange und Sitz fiir den Bediener.
Die Steuerung erfolgt mechanisch Uber eine Lenkstange, der auf die Vorderrader der Maschine wirkt. Zur Steuerung
ist ein Bediener hinten erforderlich, geeignet fir leichte Maschinen.

3. Fester Rahmen mit gelenkten Réadern, elektro-6lhydraulische Steuerung mit Joystick und Sitz fiir den Bediener.
Die Steuerung erfolgt diber einen Joystick, der auf die Vorderrader der Maschine wirkt. Zur Steuerung ist ein Bediener
hinten erforderlich. Geeignet fir schwerere Maschinen. Klappbare Fliigel/Seitenteile fiir den StraBentransport sind erhaltlich.
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4. Hydraulisch verschiebbarer Rahmen, feste Rader, Joystick-Steuerung und Sitz fiir den Bediener.
Der Rahmen besteht aus zwei Teilen: einem fest mit dem Traktor verbundenen Teil und einem zweiten, der von
Hydraulikzylindern betatigt wird.

Die Steuerung iber einen Joystick (der abnehmbar sein kann) bewirkt die Bewegung der Elemente am Verschieberahmen.
Geeignet fur schwerere Maschinen. Der Bediener ist erforderlich, falls keine automatische Kamera vorhanden ist.

Mit RTK im Traktor kann der Fahrer die Elemente der Jatmaschine bewegen und eine oder mehrere Reihen auf
einem 10,4" HD-Monitor uber den Joystick in der Kabine kontrollieren.
Klappbare Fliigel/Seitenteile fiir den StraBentransport sind erhaltlich.

5. Hydraulisch verschiebbarer Rahmen, feste Rader, automatische Steuerung mit TILLETT & HAGUE (T&H)
Kamera, ohne Bediener hinten.

Klappbare Fliigel/Seitenteile fiir den StraBentransport sind erhaltlich.




Unsere

DAS AUSRICHTUNGS- UND PFLANZENERKENNUNGSSYSTEM: AUTOMATISCH UND MITALL.

Es werden drei optische Flihrungssysteme verwendet:

1) Automatisches System zur Ausrichtung zwischen den Reihen

2) Automatisches System zur Erkennung von Pflanzen zwischen den Pflanzen und Reihen
3) A.l.-System zur Erkennung von Pflanzen zwischen den Pflanzen und Reihen

Die ersten beiden automatischen Systeme sammeln Daten von Digitalkameras, um Merkmale von Interesse zu identifizieren,
wie z.B. Reihen, einzelne Nutzpflanzen oder Unkrauter. Es wird ein so breites wie mdgliches Gebiet berlicksichtigt, um die
Leitdaten zu maximieren, auf denen die Fiihrung basiert.

Das System analysiert ein Grin/Rot-Verhaltnis, um die Kulturpflanzen und Unkrduter vor Hintergriinden wie Erde, Steinen
und anderen Materialien zu unterscheiden, mit der Moglichkeit, auch mit Pflanzen verschiedener Farben zu arbeiten. Auf
dem Display wird ein mit der Linse aufgenommenes Bild angezeigt, das einen ausreichenden Teil der Kulturpflanzen fiir die
Analyse darstellt. Auf dem Touchscreen-Displag )

werden Leitlinien oder Spuren angezeigt, die die Qualitat der Ubereinstimmung und die genaue Einstellung sowohl der
Kamera als auch der Software zeigen. Wo Unkrauter erkannt werden, wird eine Grafik iiberlagert, die deren Umriss anzeigt.
Die Position der Spuren dient dazu, die Hackelemente an den erkannten Reihen auszurichten. Dariber hinaus wird bei

Optgma die Offnung des Hackelements auf die einzelnen Pflanzen synchronisiert, wahrend sie unter dem Maschine
hindurchlaufen.

Mit dem dritten System wird eine Kiinstliche Intelligenz (A.l.) fiir die genaue Pflanzenerkennung im Verhaltnis zu Unkrautern
angewendet.

Die auf kiinstlicher Intelligenz basierende Losung ist sofort einsatzbereit und so konzipiert, dass sie sich an jede Situation
oder Kultur anpasst, auch auf Feldern mit starkem Unkrautbefall oder schwierigen Bodenbedingungen.

Die Installation ist einfach und schnell; sie erkennt die Wurzeln statt der Blatter, d.h. das tatséchliche Zentrum der Pflanze,
Sie funktioniert effektiv bei jeder Sonneneinstrahlung, und die Erkennung ist extrem schnell.
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AUTOMATISCHE STEUERUNG DER ARBEITSTIEFE

Das System zur Beibehaltung der Tiefe ist spezifisch fiir Optyma und Colibri mit den folgenden Merkmale:

- Positionierung der Tiefe fiir jedes einzelne Element im manuellen Betrieb in 3 mm Schritten

- Aufrechterhaltung der gewiinschten Tiefe im Automatikbetrieb

- Einstellung der Geschwindigkeit der Scheiben sowohl im manuellen Betrieb als auch mit Synchronisierung der

Umdrehungen pro Minute der Scheiben im Verhaltnis zur Geschwindigkeit des Traktors (nur fiir Colibri)

- Automatische Einstellung der Reaktionszeit vom Taster bis zu den Scheiben an der Colibri oder den Messern an der

Optyma (geeignet fiir niedrige Geschwindigkeiten 0,5 -1 km/h)

- Spezielle Funktion zum horizontalen Ausrichten aller Elemente

- Null bereits werksseitig eingestellt

- Moglichkeit zum Einstellen einer eigenen Totzone, bevor der Taster den Hohenkorrekturimpuls abgibt

- Bildschirmseite zur Anzeige von Maschinenwerten

- Bildschirmseite zur Anzeige von Routinewartungen

- Bildschirm zur Anzeige und Anderung von Parametern (nur fiir Fachtechniker zuganglich)

- Mdglichkeit der Einrichtung einer Fernwartung

- Alarme bei unsachgemaBer Verwendung der Maschine

- Alarm und Maschinenstopp bei tibermaBiger Oliiberhitzung

- Alarm und Maschinenstopp, wenn sich Steine/Emtegutriickstande in den Scheiben verklemmen, bei der Colibri mittels

Druckschalter fir jedes Element und bei der Optyma iiber Induktivsensor

- Alarm fir Filter auf der Druckseite verstopft
- Induktivsensor zur Erkennung der vom Traktor angehobenen oder auf dem Boden stehenden Maschine, um das

Selbstnivellierungssystem zu aktivieren und zu deaktivieren, wenn der Automatismus aktiv ist.



Unsere elemente

Standardelement Rotosark, Rotovert und Rotostar

Die Elemente umfassen ein Parallelogramm mit Parallelen, ine mit Kurbel betétigte Feder mit variabler Last und einen Holm
fir verschiedene Werkzeuge und Zubehorteile: wie z.B. Hacken zum Aufbrechen der Bodenkruste oder das
Colibri-Scheiben-Kit, ein Paar gegeniiberliegender Rotoren Rotoblizz/Rotovert/Rotostar aus Stahl mit hermetischer

Lagerung, ein Paar hinterer Hacken mit Schwalbenschwanzform fiir die Arbeit zwischen den Reihen oder Zubehorteile

wie das Paar Abweiser zum Anhaufeln an der Pflanze oder das Rotodisk-Kit und Striegelzinke. Die 2 gegeniiberliegenden
Rotoren arbeiten an der Anbaureihe, was konstanten Druck und hthere Prdzision sowle groBere Nahe im Vergleich zu einem
Parallelogramm zwischen den Reihen gewahrleistet, bei dem Hohenunterschiede den Drifteffekt verstarken konnen, der
durch tibermaBige Lenkmandver verstarkt wird.

Der Aufbau des Parallelogramms ermdglicht eine vertikale Bewegung senkrecht zum Boden und wirkt somit direct auf die
beiden Rotoren. Die so positionierten Rotoren agieren wie eine Wasserwaa?e, dadurch ist ein Stlitzrad nicht nétig. Abhdngig
von der Anzahl der Zubehorteile, die an das Element angebracht werden sollen, konnen wir verschiedene Langen des Holms
von 1000 mm, 1200 mm und 1500 mm haben.

-

ELEMENT
ROTOSARK

ELEMENT
ROTOVERT

ELEMENT
ROTOSTAR
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Element flir das arbeiten zwischen den reihen
flir Rotosark Rotofilm Rotodisk und Rotoclean

Das Stiizrad ist ein fir alle Elemente vorgesehenes Set, das bei Bedarf installiert wird und zur Hohenverstellung
des Gerats je nach auszufiihrender Arbeit dient. Oliver Agro sieht die Verwendung von

Stltzradern an allen Elementen ohne Federunterstiitzung vor, die zwischen den Reihen arbeiten, so dass das
Gerat direkt von der Bodenkontur gesteuert wird.

ELEMENT ROTODISK



HACKELEMENT

Element Rotovert TILT-I

Das Element Rotovert TILT-l ist eine Struktur, die aus zwei deutlich unterscheidbaren Abschnitten besteht. Der erste Abschnitt ist
mit einem Parallelogrammmechanismus ausgestattet, der als Stiitze fiir ein Nivellierungsrad dient, das mit einer einstellbaren
Feder und einem kleinen Pflug ausgestattet ist, der die Vorbehandlung und Vorbrechung des Bodens durchftinrt.

Der zweite Abschnitt besteht aus einem Rohr, in dem die Rotovert-Gerate untergebracht sind. Die beiden Rotoren kénnen sich
den Bodenveranderungen anpassen und unterliegen einem gleichmaBigen Druck, der durch die Verwendung von zwei
Finstellfedern requlierbar ist.

Neben der Kippfahigkeit kGnnen die beiden Rotoren ihren Winkel durch eine Zahnscheibe variieren. Dieser Neigungswinkel ist
im Berlei%h von 0° bis 45° einstellbar, was eine Anpassung an den Pflanzentyp und die Entwicklungsphase der Pflanze
ermoglicnt.

Das ”gRotovertTILT—l Element” arbeitet in der Fahrgasse synchron mit den gegeniiberliegenden Rotoren und kann so konfigu-
riert werden, dass es sich an unterschiedliche Fahrgassenabstande anpasst, 8ie von 13 ¢cm bis 25 cm reichen, um den
spezifischen Anforderungen der Kulturen gerecht zu werden.

20
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Element Rotoclean

Die Elemente ROTOCLEAN umfassen ein Parallelogramm mit Parallelen, eine mit einer Kurbel betdtigte Feder mit variabler
Last, ein verstellbares Stiitzrad und einem Holm zur Aufnahme fir verschiedene Werkzeuge und Zubehdrteile: einem

Paar Rotoclean-Rotoren aus Stahl mit hermetischen Agrihub-Lagern, einer hinteren schwalbenschwanzférmigen Hacke fir die
Arbeit zwischen den Reihen oder einem Schar zum gleichzeitigen Anhaufeln.

Vorteile des Unkrautjatens

Das Unkrautjaten bricht und mischt die oberste Bodenschicht in den Zwischenreihen auf, so dass bestimmte Vorteile
erzielt werden, wie z. B.:

1. das Aufbrechen der Oberflachenkruste zur Unterbrechung der vertikalen Kapillaritat, die im Boden nach langeren
Diirreperioden entsteht und den Wassermangel verschlimmert

2. im umgekehrten Fall, d. h. bei Niederschlagen, erfolgt eine gleichmaBigere Aufnahme des Regenwassers, was zu
einer besseren Absorption im oberen Teil des Wurzelapparats und zur Verringerung des Oberflachenabflusses fiihrt, was
eine der Ursachen fir Erosion darstellt.

3. wirksame mechanische Unkrautbeseitigung, die eine sinnvolle Alternative zur chemischen Unkrautbekdmpfung
darstellt und deren Einsatz und damit Kosten vermeidet bzw. reduziert.

Unsere Jatmaschinen kombinieren diese Vorteile zum Nutzen von Ernte und Produktion.

Benutzung

Wie aus den Diagrammen ersichtlich ist, empfehlen wir, die Jatmaschinen praventiv einzusetzen, idealerweise 7 Tage
nach dem Umpflanzen oder 10 Tage nach der Aussaat und immer dann, wenn sich das Unkraut im Keimen befindet,
um optimale Bellftung und Unkrautbeseitigung zu erzielen. Bei bereits gewachsenem Unkraut hingegen ist ein zweiter
Durchgang erforderlich.

Landwirtschaft 4.0

Unsere Maschinen konnen mit dem Set 4.0 mit kundenspezifischer Konnektivitat und
Auftragsdatenerfassung ausgestattet werden.
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Rotosark

Jatmaschine ,Rotosark” mit festem, verschiebbarem oder klappbarem Rahmen; modular
mit einem oder mehreren Parallelogrammen, die auf der Saat- oder Pflanzreihe arbeiten.

s AN AAAA

BEARBEITUNGEN BEARBEITUNGEN BEARBEITUNGEN
AUF FLACHEN BODEN AUF BEETEN AUF DAMM
BODENART Sandig/mittlere Dichte und steinig (mit kleinen Steinen: ca. 3 - 4 cm im Durchmesser)
REIHENABSTAND Mindestens 35 13" % (Zoll) = 80 cm 31" 14 (Zoll)
PFLANZENABSTAND
ROTORDIMENSIONEN Fixe Neigung von 28°
Rotoblizz: @30 cm, @ 35 cm, @ 40cm
ARBEITSGESCHWINDIGKEIT | 3-9Km/h

BENOTIGTE VORBEREITUNG
DES BODENS

Gut und falls keine Erntegutriickstdnde vorhanden sind

REIHENANZAHL Abhéngig vom verwendeten Umpflanzgerat/der Sdmaschine, auch auf mehreren Beeten
SYSTEMTYP Mechanisch
BENUTZUNG Intuitiv und modular

24
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Elemente Rotosark

ROTOSARK ELEMENT ® @
STANDARD &/, <

- L
BEARBEITUNG e S AL s v
IN DER REIHE ;ﬂ <

@ Rotoblizz-Rotoren
@ Set zum Eggen zwischen den Reihen: arbeitet an den unbedeckten Stellen des Bodens, die der Rotoblizz nicht erreicht

ELEMENTO ROTOSARK ® O & @
STANDARD Iy 2 <

s R
mit zubeho6r 2% %;.& -
BEARBEITUNG ~ f,ﬂ —_—
IN DER REIHE <

@ Hacken, vorne seitlich: zum Aufbrechen des Bodens und Ausraumen von Steinen. Fiir schwere Boden geeignet

(2) Rotoblizz-Rotoren

@ Set zum Eggen zwischen den Reihen: arbeitet an den unbedeckten Stellen des Bodens, die der Rotoblizz nicht erreicht
(@) 2wei Haufler: zum Wiederauffillen des Bodens

ELEMENTO ROTOSARK
ZWISCHEN DEN
REIHEN

mit Zubehor

BEARBEITUNG
ZWISCHEN DEN REIHEN

@@@@ @@

.-—""—-

oS ﬁx.;%"(l <

@ Planierrad: zum Einstellen der Arbeitstiefe

@ Hacken, vorne seitlich: zum Aufbrechen des Bodens und Ausrdumen von Steinen. Fiir schwere Boden geeignet

@ Set zum Eggen zwischen den Reihen: arbeitet an den unbedeckten Stellen des Bodens, die der Rotoblizz nicht erreicht
@ Rotoblizz-Rotoren

@ Hacke zur Spurbrechung: zum Bewegen des Bodens nach dem Durchgang des Planierrades

@ Zwei Haufler: zum Wiederauffiillen des Bodens

'i.\
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Rotostar

Rotosark mit festem oder verschiebbarer Rahmen mit Rotostar-Rotoren; zusammensetzbar
mit einem oder mehreren Parallelogrammen, die auf der gepflanzten Reihe arbeiten.

4 4 4 9 I \

BEARBEITUNGEN BEARBEITUNGEN
AUF FLACHEN BODEN AUF BEETEN
BODENART Sandig/mittlere Dichte und steinig (mit kleinen Steinen: ca. 3 - 4 cm im Durchmesser)

REIHENABSTAND Mindestens 40 cm 16" (Zoll) = 80 cm 31" % (Zoll)

PFLANZENABSTAND

ROTORDIMENSIONEN

Fixe Neigung von 28°
Rotostar: @ 36cm

ARBEITSGESCHWINDIGKEIT | 3-9Km/h

BENOTIGTE VORBEREITUNG | Gut und falls keine Erntequtriickstande vorhanden sind

DES BODENS

REIHENANZAHL Abhéngig vom verwendeten Umpflanzgerat, auch auf mehreren Beeten
SYSTEMTYP Mechanisch

BENUTZUNG Intuitiv und modular
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Element Rotostar

ELEMENT ROTOSTAR
STANDARD

BEARBEITUNG
AUF DER REIHE

@ Rotoblizz-Rotoren
@ Rotostar-Rotoren
(3) Kit zum Eggen zwischen den Reihen: arbeitet an den unbedeckten Stellen des Bodens, die der Rotoren nicht erreicht

ELEMENT ROTOSTAR
sr{ggpi’qel;,q ® @ ® ®
m .

It £U or § W
BEARBEITUNG RN <
AUF DER REIHE : o

@ Hacken, vorne seitlich: zum Aufbrechen des Bodens und Ausrdumen von Steinen. Fiir schwere Boden geeignet

(2) Rotoblizz-Rotoren

@ Rotostar-Rotoren

@ Kit zum Eggen zwischen den Reihen: arbeitet an den unbedeckten Stellen des Bodens, die der Rotoren nicht erreicht
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Rotohemp X

Rotosark mit festem Rahmen, manuelle Steuerung mit gelenkten Radern mit Lenkstange
und Sitz, mit 1 Parallelogramm und Blattehebevorrichung und seitlichen Jatelementen.
Fiir Kulturen wie Kiirbis, Artischocke, Hanf und Blumenkohl.

tess AAAN

BEARBEITUNGEN BEARBEITUNGEN
AUF FLACHEN BODEN AUF DAMM
BODENART Sandig/mittlere Dichte und steinig (mit kleinen Steinen: ca. 3 - 4 cm im Durchmesser)
REIHENABSTAND 80 cm 31 14" (Zoll)
PFLANZENABSTAND
ROTORDIMENSIONEN Fixe Neigung von 28°

Rotoblizz: @ 40cm

ARBEITSGESCHWINDIGKEIT | 3-9Km/h

BENOTIGTE VORBEREITUNG | Gut und falls keine Erntequtriickstande vorhanden sind

DES BODENS

REIHENANZAHL Abhéngig der Pflanzmaschine, auch auf mehreren Beeten
SYSTEMTYP Mechanisch

BENUTZUNG Intuitiv und modular
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Element Rotohemp

ELEMENT ROTOHEMP
ZWISCHEN ®
DEN REIHEN
BEARBEITUNG D @ < <£
AUF DER REIHE = . <
S
1 ‘Ez, "1'.'.. \T& <
e Uf 5-{::11’&_ e TS
A 5 5 3 P

(1) Planierrad: zum Einstellen der Arbeitstiefe

@ Rotoblizz-Rotoren

@ Kit zum Eggen zwischen den Reihen: arbeitet an den unbedeckten Stellen des Bodens, die der Rotoblizz nicht erreicht
* Zwei Blatthebevorrichtungen: wenn die Pflanze weit entwickelt ist

ELEMENT ROTOHEMP
ZWISCHEN

DEN REIHEN

mit Doppelrotor
RotoblizzIRotostar

BEARBEITUNG
AUF DER REIHE

(1) Planierrad: zum Einstellen der Arbeitstiefe

@ Rotoblizz + Rotostar Rotoren

@ Kit zum Eggen zwischen den Reihen: arbeitet an den unbedeckten Stellen des Bodens, die der rotoren nicht erreicht
* Zwei Blatthebevorrichtungen: wenn die Pflanze weit entwickelt ist
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R O to f’ I m W Element Rotofilm 1 die arbeit zwischen den reihen
ROTOFILM: DIE JATMASCHINE FUR BEETE KUNSTSTOFF-MULCH. ELEMENT ROTOFILM
Jatmaschine ,Rotofilm” mit festem, verschiebbarem Rahmen, mit Parallelogrammen, STANDARD
die an der Seite des gemulchten Beetes oder Dammes arbeiten.
BEARBEITUNG
ZWISCHEN DEN REIHEN -

@ ROTOFILM-Rotoren: fiir Arbeiten an den Seiten des Beetes oder des gemulchten Dammes, ohne diese zu beschadigen
@ Anker zum Aufbrechen der Spur: Zum Aufbrechen der Spur und zur Aufhebung der Bodenverdichtung
@ Zwei Haufler oder Furchenzieher: zum Wiederauffillen des Bodens

ELEMENT ROTOFILM e |
STANDARD - ® © ®
mit Zubehor

BEARBEITUNG /} m b ‘
ZWISCHEN DEN REIHEN bty

@ Anker zum Aufbrechen der Spur: Zum Aufbrechen der Spur und zur Aufhebung der Bodenverdichtung
@ Rotofilm-Rotoren: fiir Arbeiten an den Seiten des Beetes oder des gemulchten Dammes, ohne diese zu beschadigen
@ Zwei Haufler oder Furchenzieher: zum Wiederauffiillen des Bodens

KMJJ\ /ﬁ\ /‘&\ /ﬁ\ /&\ ARBEIT%S?HEMA

BEARBEITUNGEN BEARBEITUNGEN
AUF BEETEN AUF DAMM
BODENART Alle
DAMMABSTAND Mindestens 70 cm
ROTORDIMENSIONEN Fixe Neigung von 28°

Rotoblizz @35 cm mit ROTOFILM-Set

ARBEITSGESCHWINDIGKEIT | 4- 7 Kmih ﬁ (

BENOTIGTE VORBEREITUNG | Mit Dammfrése/Mulcher

DES BODENS TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

- Jétmaschine Modell Rotofilm® mit festem oder verschiebbarem Rahmen mit mehreren Parallelogrammen zur Arbeit zwischen den Reihen,
REIHENANZAHL An 1 oder mehreren Beeten/Dammen mit einem Paar Rotoblizz-Rotoren @ 350 mm mit Prallstange pro Reihe mit ROTOFILM-Set, mit Jathacken filr die Arbeit zwischen den Reihen
SYSTEMTYP Mechanisch /Feste Maschine von 240 mm pro Reihe, Stitzrader @ 320 mm mit Tiefeneinstellung und Hauflern, falls nétig.

BENUTZUNG Intuitiv und modular DIE VORTEILE DER INNOVATION

Zum erwiesenen Nutzen des Jatens (Aufbrechen der Bodenkruste, Aufnahme von Regenwasser und bessere Wasserabsorption durch den
Wurzelapparat, mechanische Jatwirkung) kommt der Vorteil hinzu, dass die Arbeiten in Gegenwart von Mulchfolien aus PVC oder biologisch
abbaubaren Werkstoffen sicher sind.

Die Jatmaschine Rotofilm® ist das einzige mechanische Gerat, das wahrend der gesamten Produktionszeit mit einer Geschwindigkeit von

ca. 6 - 8 km/h neben den Mulchfolien arbeiten kann. Die so eingerichtete Maschine kann fiir alle Arten von gemulchten Pflanzenkulturen
(Salate, Erdbeeren usw.) eingesetzt werden. Insbesondere eignet sie sich auch in Baumschulen zur Bearbeitung von Veredlungsunterlagen und

Stecklingen.
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Rotovert

Jatmaschine ,Rotovert” mit festem, verschiebbarem oder klappbarem Rahmen; modular
mit einem oder mehreren Parallelogrammen, die auf der Saat- oder Pflanzreihe arbeiten.

s AN AAAA

. SR

BODENART Sandig/mittlere Dichte und steinig (mit kleinen Steinen: ca. 2-3 cm im Durchmesser)
REIHENABSTAND Min. 35 cm - 13 %" (Zoll)

PFLANZENABSTAND

ROTORDIMENSIONEN Ein einzigartiges Rotovert-Modell mit einstellbarer Neigung
ARBEITSGESCHWINDIGKEIT | 2-5Km/h

BENOTIGTE VORBEREITUNG
DES BODENS

Gut, falls keine Erntequtriickstande vorhanden sind

REIHENANZAHL Abhéngig vom verwendeten Umpflanzgerat/der Sdmaschine, auch auf mehreren Beeten
SYSTEMTYP Mechanisch
BENUTZUNG Intuitiv und modular
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Elemente Rotovert

ELEMENT ROTOVERT
EINZELN

BEARBEITUNG
IN DER REIHE

@ Rotovert-Rotoren
(2) Hacken, hinten seitlich: zum Eggen zwischen den Reihen

ELEMENT ROTOVERT ©)
MIT ZUBEHOR

BEARBEITUNG ..
IN DER REIHE 3@ ¥ .

@ Seitliche vordere Pflugschar/Kit Colibri-Scheiben: zum Aufbrechen des Bodens und Ausrdumen von Steinen, fiir schwere Boden,
das Set “COLIBRI" ist fiir das Arbeiten zwischen Doppelreihen von 7 - 8 cm

@ Rotovert-Rotoren
@ Hacken, hinten seitlich: zum Eggen zwischen den Reihen

Rotovert-Rotoren mit Schutzvorrichtungen
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Rotovert TILI-I Element Rotovert TILT

Die “"Rotovert TILT-I" Hackmaschine mit verschiebbarem Rahmen; kompatibel mit ELEMENT ROTOVERT TILT:
parallelogrammgestiitzten inter-row Vorrichtungen mit variabler Belastung, die neben STANDARD
der gesaten oder gepflanzten Reihe arbeiten.
BEARBEITUNG
ZWISCHEN DEN REIHEN

@ Anker zum Aufbrechen der Spur: Zum Aufbrechen der Spur und zur Aufhebung der Bodenverdichtung
@ Rotovert-Rotoren

Rotovert TILI-I Forderer

P ( \ ———’-{:‘9‘.. _.
BEARBEITUNGEN BEARBEITUNGEN "‘.‘T‘:ﬁa =N
AUF FLACHEN BODEN AUF BEETEN \\s¢ <4
P | :f{
BODENART Sandig/mittlere Dichte und steinig (mit kleinen Steinen: ca. 2-3 cm im Durchmesser) 4
REIHENABSTAND Min. 12,5- 6" (Zoll) )
PFLANZENABSTAND Rotovert TILT-I Schutzvorrichtun gen
ROTORDIMENSIONEN Ein einziges Rotovert-Modell mit einstellbarer Neigung von 0° bis 60°, um eine prazisere Arbeit in 'gi g
Reihenkulturen zu ermdglichen 2 2
ARBEITSGESCHWINDIGKEIT | 2-5Km/h

BENOTIGTE VORBEREITUNG
DES BODENS

Gut, falls keine Erntertickstande vorhanden sind

REIHENANZAHL Abhéngig vom verwendeten Umpflanzgerat/der Sdmaschine, auch auf mehreren Beeten
SYSTEMTYP Mechanisch
BENUTZUNG Intuitiv und modular
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Rotoclean

Jatmaschine ,ROTOCLEAN" mit festem Rahmen; modular mit mehreren Parallelogrammen
fiir die Arbeit zwischen den Reihen mit Stiitzrad, die am Grund des Beetes oder Dammes
arbeiten.

P

AAAN

BEARBEITUNGEN BEARBEITUNGEN
AUF BEETEN AUF DAMM
BODENART Sandig/mittlere Dichte und steinig (mit kleinen Steinen: ca. 2-3 cm im Durchmesser)
DAMMABSTAND 60-75 cm
PFLANZENABSTAND
ROTORDIMENSIONEN Ein einzigartiges ROTOCLEAN-Modell mit einstellbarer Neigung

ARBEITSGESCHWINDIGKEIT | 2-5Km/h

BENOTIGTE VORBEREITUNG | Grindich

DES BODENS

REIHENANZAHL Hangt von der Beetfrdse ab, die im Einsatz ist
SYSTEMTYP Mechanisch

BENUTZUNG Intuitiv und modular
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Elemente Rotoclean
o ® © ®
ELEMENT ROTOCLEAN y aaw e we B
STANDARD e T ’ 7T
R B — ==
peAmsETUG, Wy (

L T b - L T ™ L T ”
:,a . e :,a :,a :,a

A ”

e

@ Doppelt regulierbares Element: fir den Druck gegen den Boden mit dem kurbelgesteuerten Parallelogramm mit variabler Last
und fiir die Arbeitstiefe mit Verstellung am Rad

@ Rotoclean-Rotoren: aus Stahl, mit geraden und sternférmigen Klingen, variable Neigung zur Seite des Beetes hin, um in einer Tiefe
von 2 cm zu arbeiten und Unkrautkeime oder das Unkraut selbst am Boden der Furche abzuwerfen

@ Weiteres Zubehor, wie der Furchenzieher: verstellbar oder fest

Rotoclean 1 Beet, fester Rahmen mit 2 Rotoclean-Elementen und Radern mit
Tiefenverstellung

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

Rotoclean am Geratetrdger mit 3-Punkt-Anbau, umfasst einen einfachen festen Rahmen mit 2 oder mehr Elementen, fiir die
Arbeit zwischen den Reihen mit je einem Paar Rotoclean-Rotoren und verstellbare Furchenzieher; 2 Stiitzrader @ 400 mm mit
Tiefenverstellung, fiir Dammkulturen wie Karotten und Kartoffeln.
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Rotodisk Elemente Rotodisk
Jatmaschine ,ROTODISK"” mit festem Rahmen; modular mit mehreren Parallelogrammen ELEMENT ROTODISK
fiir die Arbeit zwischen den Reihen mit Stiitzrad, die am Grund des Dammes arbeiten. EINZELN
BEARBEITUNG
ZWISCHEN DEN REIHEN
KORPER UND ARBEITSSCHEMA
ROTODISK modularer Rahmen mit mehreren Elementen Rotodisk montiert an
Verschiebungssystem mit Rotoblizz
BEARBEITUNGEN BEARBEITUNGEN
AUF BEETEN AUF DAMM
BODENART Sandig/mittlere Dichte und steinig (mit kleinen Steinen: ca. 2-3 cm im Durchmesser)
DAMMABSTAND >75m @ Doppelt regulierbares Element: fir den Druck gegen den Boden mit dem kurbelgesteuerten Parallelogramm mit variabler Last
und fiir die Arbeitstiefe mit Verstellung am Rad
PFLANZENABSTAND - @ Hacken, vorne seitlich: zum Aufbrechen des Bodens und Ausrdumen von Steinen. Fir schwere Bdden geeignet.
@ Rotovert-Rotoren / Rotoblizz-Rotoren
ROTORDIMENSIONEN Ein einzigartiges ROTODISK-Modell mit einstellbarer Neigung (@) Rotodisk-Rotoren: aus Stah|, mit geraden und sternférmigen Klingen, variable Neigung zur Seite des Dammes hin, um in einer Tiefe von 2 cm
2u arbeiten und Unkrautkeime oder Unkraut abzuwerfen.
ARBEITSGESCHWINDIGKEIT | 6-8Km/h (5) zwei Haufler: zum Wiederauffillen des Bodens
T N~ @ Furchenzieher
BENOTIGTE VORBEREITUNG | Grindlich
DES BODENS
REIHENANZAHL Hangt von der Beetfrase ab, die im Einsatz ist TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN
: Rotodisk am Geratetrager mit 3-Punkt-Anbau, umfasst einen einfachen festen Rahmen, mit 3 oder mehr Elementen fiir_
SYSTEMTYP Meccanico die Arbeit zwischen den Reihen mit je einem Paar Rotodisk-Rotoren und feste Furchenzieher; 2 Stiitzrader @ 400 mm mit
Tiefenverstellung, fiir Dammkulturen von Kartoffeln und Tabak.
BENUTZUNG Intuitiva e modulare
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Colibri

Die Jatmaschine ,COLIBRI” wirkt direkt in der Nahe der geséten Reihe, 2 cm von der Pflanze
entfernt, bei einem Mindestabstand zwischen den Reihen von 4,5 cm bei Karotten und 6 cm
bei Baby-Leaf-Produkten, ohne den Wurzel- und Blattapparat zu beschadigen und verhindert
dabei die Keimbildung des Unkrauts.

Dank des aktiven Eggens bricht COLIBRI durch die motorisierte Scheibenrotation den Boden sanft auf, ohne die
Pflanze zu bewegen. Geschwindigkeit und Konfiguration der Scheiben konnen je nach Wachstumsstadium der Pflanze
und Art des Bodens angefordert und angepasst werden.

o

4 ¢ e
BEARBEITUNGEN BEARBEITUNGEN
AUF FLACHEN BODEN AUF BEETEN
BODENART Sandig, mittlere Dichte, ohne Steine
REIHENABSTAND KAROTTEN: Min 4,5 cm .
KUCHENFERTIGES OBST U. GEMUSE: 5 cm
ROTORDIMENSIONEN Abmessungen der Standardscheiben @ 320 mm
ARBEITSGESCHWINDIGKEIT | 1.,5-3,5Km/h

BENOTIGTE VORBEREITUNG
DES BODENS

Steinegge, Beetfrase mit glatter Planierwalze, Einsatz von GPS RTK bei der Bodenbearbeitung,
Aussaat und Unkrautbekampfung.

AUSSAAT/UMPFLANZUNG

Mittig auf dem Beet

REIHENANZAHL

Abhangig vom auf dem einzelnen Beet verwendeten Sdma-schine

SYSTEMTYP

Automatisch

BENUTZUNG
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Element Colibri

Jedes COLIBRI-Element besteht aus einem verkleideten Parallelogramm, das mit einer Reihe von COLIBRI-Scheiben
(konfiguriert gemdl den vom Kunden vor eEebenen Einstellungen) mit Reiniger ausgestattet ist. Diese sind
hydraulisch durch einen Orbitmotor mit Winkelgetriebe angetrieben und verfiigen vome iiber einen Taster mit
Winkelsensor zur automatischen Nivellierung. Die Hohenverstellung erfolgt tiber einen

Zylinder, der elektrohydraulisch von einem linearen Potentiometer gesteuert wird, um die tatsdchliche Arbeitstiefe zu
ermitteln. Jede Scheibe hat einen Durchmesser von 320 mm und eine Dicke von 3 mm. Die nutzbare Arbeitsflache
jeder Scheibe betragt 24 mm.

ELEMENT COLIBRI @Om |
STANDARD A
BEARBEITUNG 2L !

AUF DEN REIHEN

(1) Niveautaster: zum Einstellen der Arbeitstiefe
@ Colibri-Scheiben

Kippsystem
mit Zylinderkolben

ELEMENT COLIBRI
KIPPENDES

BEARBEITUNG
AUF DEN REIHEN

@ Niveautaster: zur Einstellen der Arbeitstiefe und zur Erfassung
der Neigung des Gelandes

(2) Colibri-Scheiben (1) e
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Einige Konfigurationen der Colibri

1 Beet, 3 Doppelreihen 1 Beet mit Mehrfachreihen > 6 cm

 § w

1 Beet, 3 Dreifachreihen 1 Beet mit Einzelreihen ab 3
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Colibri
auf Dammen

Die “PRAZISIONSHACKE COLIBRI AUF DAMMEN" arbeitet direkt in unmittelbarer Nahe zur
Saatreihe, 2 cm von der Pflanze entfernt, mit minimalen Reihenabstanden von 4,5 cm bei

Karotten und Zwiebeln auf Dammen ohne das Wurzel- und Blattwerk zu beschadigen und

verhindert das Keimen von Unkrautern.

AAANA

BEARBEITUNGEN AUF DAMM
BODENART Sandig, mittlere Dichte, ohne Steine
REIHENABSTAND KAROTTEN und ZWIEBELN: Mindestens 4,5 cm
ROTORDIMENSIONEN Abmessungen der Standardscheiben @ 320 mm

ARBEITSGESCHWINDIGKEIT | 1,5-3,5Km/h

BENOTIGTE VORBEREITUNG | Steinegge, Beetfrase mit glatter Planierwalze, Einsatz von GPS RTK bei der Bodenbearbeitung,
DES BODENS Aussaat und Unkrautbekampfung

AUSSAAT/UMPFLANZUNG | Mittig auf dem Damm

Abhangig von der verwendeten Sdmaschine ab, auch auf mehreren Dammen

REIHENANZAHL

SYSTEMTYP Automatisch

BENUTZUNG Einige Hinweise (iber die Einrichtung der Kamera und der Tiefensensoren
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Element Colibri auf Dammen

Jedes Element COLIBRI AUF DAMMEN besteht aus einem verkleideten Parallelogramm, das mit einer Reihe von
COLIBRI-Scheiben (konfiguriert gemaB den vom Kunden vorgegebenen Einstellungen) mit Reinigern ausgestattet ist.
Diese sind hydraulisch durch einen Orbitmotor mit Winkelgetriebe angetrieben und verfligen vorne Uiber einen Taster
mit Winkelsensor zur automatischen Nivellierung. Die Hohenverstellung erfolgt diber einen Zylinder, der
elektrohydraulisch von einem linearen Potentiometer gesteuert wird, um die tatsachliche Arbeitstiefe zu ermitteln.
Jede Scheibe hat einen Durchmesser von 320 mm und eine Dicke von 3 mm. Die nutzbare Arbeitsfldche jeder Scheibe

betragt 24 mm.

ELEMENT GOLIBRI l'y/'{ ® @
AUF DAMMEN ) ‘ |
BEARBEITUNG ' 7

AUF DEN REIHEN V.

e . .
. P £
. @ T

» e

ST q i

@ Niveautaster: zum Einstellen der Arbeitstiefe
(2) Colibri-Scheiben

Einige Konfigurationen der Colibri auf Dammen

4 Damme, 4 Doppelreihen

| "I T R
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Rotobrush

Die Jatmaschine “ROTOBRUSH" ist eine vereinfachte Version der Colibri-Hacke, die ein Element mit
einem Biirstensystem anstelle von Scheiben verwendet. Die Maschine wirkt direkt in der Nahe der
gesdten Reihe, 2 cm von der Pflanze entfernt, bei einem Mindestabstand zwischen den Reihen von
15 cm auf Kulturen, die auf dem Damm und auf dem Beet gesat werden, den Wurzel- und

Blattapparat zu beschadigen und verhindert dabei dieKeimbildung des Unkrauts. Sie wird auch als

“falsche Saat” eingesetzt und ist bei steinigem Boden geeignet.

Dank des aktiven Eggens bricht ROTOBRUSH durch das motorisierte Birstensystem den Boden sanft auf, ohne
die Pflanze zu bewegen. Geschwindigkeit und Konfiguration der Scheiben kénnen je nach Wachstumsstadium der
Pflanze und Art des Bodens angefordert und angepasst werden.

=

AN AAAA

BEARBEITUNGEN AUF BEETEN ~ BEARBEITUNGEN AUF DAMM

BODENART Sandig, mittlere Dichte, mit einigen Steinen

REIHENABSTAND Mindestens 15 cm

ARBEITSGESCHWINDIGKEIT | 1,5-3,5Km/h

BENOTIGTE VORBEREITUNG | Beetfrése mit glatter Planierwalze, Einsatz von GPS RTK bei der Bodenbearbeitung, Aussaat und
DES BODENS Unkrautbekampfung

AUSSAAT/UMPFLANZUNG Mittig auf dem Beet und auf dem Damm

REIHENANZAHL Abhéngig von der verwendeten Sdmaschine ab, ob sie auf einem Beet oder auf mehreren Dammen
SYSTEMTYP Hydraulisch
BENUTZUNG Intuitiv und modular
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Colibri

Maschinenspezifikationen

BETRIEB

Die hochprazise Jatmaschine COLIBRI" ist fur die Arbeit zwischen den Reihen mit einen Reihenabstand von
nur 4,5 cm bei Karotten und 5 cm bei Baby-Leaf-Produkten ausgelegt. Das Maschinenkonzept ermdglicht
es, bereits im Keimblattstadium der Pflanze in den Boden einzudringen, was eine Unkrautbeseitigung der
Zwischenreihen ohnegleichen gewahrleistet.

Die Hydraulik ist sowohl fir Zahnradpumpen als auch fiir den direkten Anschluss an den Traktor mit einer
Pumpe mit variabler Leistung oder mit Load Sensing-Regelung vorbereitet.

Das Hydrauliksystem der Jatmaschine COLIBRI ist fur eine fliissigere und linearere Arbeitsweise beim
Prézismnsg’éten entwickelt und ist mit einem einteiligen Proportionalverteiler ausgertistet, sowohl fiir die
Drehung der Scheiben als auch fir die Beibehaltung der konstanten Tiefe (Selbstnivellierung).

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

Gezogene Jatmaschine COLIBRI mit hydraulisch verschiebbarem Rahmen und doppeltem Balken von 2,40
m, der auf 4 Radern mit manueller Nivellierung lauft, davon feste 2 Rader mit Kamm und 2 schwenkbare
Gurkr]]miréder hinten. Jedes Element COLIBRI besteht aus einem Parallelogramm mit Gehause und einer
Reihe von

COLIBRI-Stahlscheiben. Die Scheiben sind MOTORISIERT und verfiigen Uber einen vorderen Taster mit
Winkelsensor fir die Selbstnivellierung. Die Scheiben haben eine 1,5-fach héhere Rotationsgeschwindi-
?keit als die Vorschubgeschwindigkeit des Traktors. Somit ist eine bessere mechanische Unkrautbekamp-
ung mit effektiverer Beseitigung méglich.
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INNOVATIVE TECHNISCHE ASPEKTE

Ein Winkelsensor und ein lineares Potentiometer auf dem Element (PLC) steuern die Proportionalhydraulik. So kann
mit konstanter Arbeitstiefe mit Schwankungen von +/- 3 mm auf dem Bodenprofil gearbeitet werden, und der
Wurzelapparat der Setzlinge wird geschont. Die Requlierung der Scheiben je nach Bodenbeschaffenheit ermdglicht
optimale Arbeit bei sandigen oder mittelschweren Bden.

AUTO-NIVELLIERENDE RADER

Die Rader sind seitlich mit einem Taster ausgestattet, der Ciber
einen Winkelsensor fur das Auto-Nivellieren verflgt.

Sie werden in der Hohe (iber einen Zylinder bewegt, der
elektro-hydraulisch durch einen linearen Potenziometer gesteuert
wird, um die tatsachliche Arbeitstiefe zu ermitteln,

Der Taster positioniert sich direkt an der Spitze des Damms und
sendet ein Signal an die Steuereinheit, um mdgliche
Unebenheiten im Boden zu korrigieren.

Abbildung 1 - Scheibenpackung Colibri

Dieses System ermdglicht es, automatisch die Abweichungen
zwischen der Spur des Traktors und der Oberflache des Damms
auszugleichen, wodurch eine prazise und gleichmaBige
Bearbeitung selbst auf unebenem Gelande gewahrleistet wird.

System mit Zylinderkolben

Abbildung 2 - unbehandelt vs. mit Colibri bearbeitet
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Optyma 2.0

OPTYMA 2.0 ist unsere automatische Jat- und Hackmaschine fiir die Anwendung zwischen
den Kulturreihen und Pflanzen, bei Abstanden von 21 cm zwischen den Reihen.

Die hochprazise Jdtmaschine Modell OPTYMA 2.0 ist speziell fir die Bearbeitung von Kopf- und Blattgemiise mit
einem Mindestreihenabstand von 21 cm und einem Pflanzabstand von 12,5/15 cm konzipiert. Die Maschine ist
hauptsachlich fiir die Bearbeitung bei friihem Pflanzenstadium zur Verhinderung von Unkrautbefall geeignet.Das
Maschinenkonzept ermdglicht es, bereits nach 7—10Ta?e nach dem Umpflanzen in den Boden einzudringen, was
eine Unkrautbeseitigung zwischen den Pflanzen ohnegleichen gewahrleistet.

4 4 4 9 I \

BEARBEITUNGEN BEARBEITUNGEN
AUF FLACHEN BODEN AUF BEETEN
BODENART Sandig, mittlere Dichte, ohne Steine
REIHENABSTAND Mindestens 21 cm
PFLANZENABSTAND Mindestens 12,5/15 cm

ARBEITSGESCHWINDIGKEIT | 1.2-1,5Km/h

BENOTIGTE VORBEREITUNG | Der Boden muss geebnet und frei von Steinen sein.

DES BODENS (Steinegge, Beetfrase mit glatter Planierwalze)

REIHENANZAHL Abhéngig vom verwendeten Umpflanzgerat/der Sdmaschine, auch auf mehreren Beeten
SYSTEMTYP Automatisch

BENUTZUNG Einige Hinweise tiber die Einrichtung der Kamera

50

OLIVER

4@00

Elemente Optyma 2.0

Jedes OPTYMA 2.0-Element umfasst einen linearen Vertikaltrager, der von einem 6lhydraulischen
Zylinder und von einem linearen Potentiometer mit einem Hub von +/- 150 mm gesteuert wird,
einem Holm mit mehreren Aufnahmen fiir verschiedene Werkzeuge. Vorn befindet sich ein Taster
mit einem Winkelsensor zur Selbstnivellierungl; Hinten ist der 6lhydraulische Mechanismus zum
Offnen und SchlieBen der Messer fiir die Bearbeitung zwischen den Pflanzen angebracht.

Die Messer arbeiten senkrecht zur Vorschubachse des Traktors und werden elektrisch durch das T&H
Pflanzenerkennungssystem gesteuert, das den Offnungs- und SchlieBmechanismus ausldst.

Geschwindigkeit und Kraft des Offnens und SchlieBens lassen sich je nach Bedarf und Konsistenz des Bodens tber
den Durchflussregler steuern, der sich an jedem Element befindet, so dass der richtige Kompromiss zwischen
Geschwindigkeit und Bearbeitung gefunden werden kann und die Unkrautbeseitigung an den Pflanzen
gewahrleistet ist.

# ' [ﬁ!
ELEMENT OPTYMA 2.0 s ® @ ©)
STANDARD -l —F
BEARBEITUNG »E' i U~ S g}é L
ZWISCHEN DEN PFLANZEN 3, " ”
Minimale Reihenabstand: 21cm - § ‘F £ 4

(1) Niveautaster: zum Einstellen der Arbeitstiefe
@ Vorderhacken: um die Wirkung der automatischen Messer zu erleichtern und zu vervollstandigen
@ Automatisches Hackensystem: fiir die Prazisionshackung zwischen den Pflanzen

ELEMENT OPTYMA 2.0 O ®
DOPPELTER WIRKUNG

BEARBEITUNG il - L
ZWISCHEN DEN PFLANZEN i Y L

Reihenabstand: von 18cm his 21cm

@ Niveautaster: zum Einstellen der Arbeitstiefe
@ Vorderhacken: um die Wirkung der automatischen Messer zu erleichtern und zu vervollstandigen
@ Automatisches Hackensystem mit doppelter Wirkung: fir die Prazisionshackung zwischen den Pflanzen



Optyma 2.0

Maschinenspezifikationen

INNOVATIVE TECHNISCHE ASPEKTE

Dflle Hackmaschine OPTYMA 2.0 fiihrt ein aktives Jaten durch und arbeitet in einer Tiefe von 2 - 3 cm zwischen den
Ptlanzen.

Der Mechanismus aktiviert zwei Messer, die synchron arbeiten und sich zwischen den Pflanzen schlief3en.
Der Boden wird zur Entfernung des Unkrauts und Verhinderung dessen Keimung aufgeschnitten und bewegt.

Die speziellen flachen und scharfen Hacken bearbeiteten den Boden zwischen den Kulturreihen. Die Messer sind
dem Hackgerat angebracht, um die Arbeit der Messer zu erleichtern und zu vervollstandigen.

Das Jaten mit der OPTYMA 2.0 ermdglicht die Bodenbearbeitung in verschiedenen Pflanzenentwicklungsstadien,
wobei 90 % der Flache dicht an der Pflanze bearbeitet werden.

Das Jaten ist nicht nur ein Mittel zur Unkrautbekampfung, sondern férdert auch die Beliiftung des Wurzelapparats
der Pflanzen, was zu einem kraftigeren Ernteprodukt in kurzerer Zeit fuhrt.

Die Proportionalhydraulik ermdglicht eine fliissige und konstante Bearbeitung beim Jaten. Ein Winkelsensor und ein
lineares Potentiometer am Element (PLC) steuern die Hydraulik. So kann mit konstanter Arbeitstiefe bei Schwan-
kungen von +/- 3 mm auf dem Bodenprofil gearbeitet werden, und der Wurzelapparat der Setzlinge wird geschont.

ELEKTRIK

Die Elektrik umfasst eine PLC-Steuereinheit speziell fir mobile Maschinen mit Schaltflachen-Display und 7
Zoll-Touchscreen mit der Moglichkeit des Anschlusses von Sichtkameras an das 12 V-Display. (SIEHE S. 16)
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